OMmRON

Sensores de empleo general en carcasa de plastico compacta

E3Z

» Carcasa compacta y LED de alta po-
tencia para una relacion tamano/ren-
dimiento excelente

» IP67 y IP69k para

la més alta Caracteristicas
proteccion fundamentales

\ 4

en ambientes e
; Utilizacion
humedos sencilla

Caracteristicas

Caracteristicas Modelo de barrera
Fundamentales

§

(. .
Dimensiones

Reflexion sobre espejo 10,4 mm
|~

(con funcién MSR)

31 mm

Modelo de reflexiéon sobre objeto

Modelo de deteccién puntual

Alta proteccion contra agua y polvo contaminantes: Altainmunidad a las interferencias eléctricas, como
ideal para entornos hostiles por ejemplo las de variadores de frecuencia.

Fiabilidad
Elimina la influencia
de las condiciones
de instalacion y em-
plazamiento, aumen-
tando asi la fiabilidad
de la linea.
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Estabilidad

La fiabilidad de la serie
E3Z es idonea para
una variedad de com-
binaciones de objetos
y fondos, permitiendo
una deteccion estable
independientemente
del color y reflectancia
de la pieza de trabajo.

Por sus caracteristicas de ahorro de energia, los modelos E3Z son ecoldgicos.

Proteccion

ambiental Comparacién de consumo |

Fotocelula con ampli-

|
Aproxima-

ficador incorporado |
: damente un 300/0 menos

* La cifra anterior esté basada en mediciones bajo condiciones de operacion normales.

Paquete de 10 unidades que reduce el gasto Empaquetado en bolsas de polietileno “com-

a de carton. bustibles” sin poliestireno. *

La etiqueta ECO sefiala los productos
que satisfacen los criterios medioam-
bientales establecidos por OMRON.

Se utiliza papel reciclado. e a
Hay modelos estandar provistos de un cable Continua eliminacién de materiales que con-
de 0,5 metros para evitar el uso de cables in- tienen plomo.
necesariamente largos.
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Modelo de haz

de luz fino

Son ideales para de-
tectar objetos diminu-
tos con un punto de
luz pequeno:

@Se pueden detectar peque-
fos objetos de 0,1 milime-
tros de diametro con un
punto de luz de 2,5 milime-
tros de diametro.

@ El haz fino permite reali-
zar la deteccion a través
de espacios o taladros
pequefos.

@®La alta intensidad del punto
de luz permite alinear
visualmente la posicién
del punto de deteccion.

Botellas de PET

transparentes b
Deteccion estable 5 ‘5

de botellas reciclables ‘ LNy

de PET (polietileno) B ‘ Do
de pared delgada. :

Fotocélula de detec-
cion de objetos trans-

parentes de tamafo '

estandar . J’ ! =

@ Utiliza el exclusivo siste- 7 R 2 =
ma dptico de OMRON /) A‘i =
(“Inner view”) capaz de =N
detectar varios modelos //// / =4 s
de botellas de PET. = — ==

y objetos transparentes. =
@ Detecta una amplia va-
riedad de botellas, inde-
pendientemente de sus
tamanos y facetas.

Fotocélula de
herradura, en

versiones de haz
individual y doble

El disefio en forma

de herradura elimina

la necesidad de ajus-

te del eje optico.

@ También hay modelos
de dos ejes.

@ Ideal para monitorizacién
de limite de carrera.

@ Monitorizacion basada
en condiciones.

@ |dentificacion de “Flag”.
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Aplicaciones
Modelos E3Z-LS de supresion de fondo y primer plano
Deteccion de tapas en productos Deteccion de reposteria en cintas Deteccién de chicles o golosinas
transportadoras empaquetadas

cosméticos

Deteccion de juntas irregulares

Modelos de haz fino de luz E3Z-L
Comprobacion de paja Determinacion de la parte frontal o posterior,
asi como la orientacion de discos flexibles

(Sensor en éngulol

Modelo de objetos transparentes E3Z-B
Deteccion de botellas de PET transparen-

tes: una botella

Deteccion de pelicula y laminas de vidrio

Deteccion de botellas de PET transparen-
tes: varias botellas (apiladas)
.|

Modelo de herradura E3Z-G
Deteccion y posicionamiento de gruas y cintas transportadoras en almacenes automaticos.

= | 3 p L
Fotocélula
de herradura \

E3Z-G

I
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Modelos disponibles

OMmRON

Sensores [Luzroja [ Luzinfrarroja
) . s . . . Modelo
Tipo de sensor Forma Método de conexion Distancia de deteccion Salida NPN Salida PNP
Modelos con cable E3Z-T62 E3Z-T82
@2m)" E3Z-T62-G02 | E3Z-T82-GO
9% ] 30m
Conector E3Z-T67 E3Z-T87
E3Z-T67-G0 | E3Z-T87-GO
Barrera @ — @ ?gOr‘T’]TJ?S con cable T 15m E3Z-T61 E3Z-T81
Conector E3Z-T66 E3Z-T86
Mode*l1os con cable E37-T61A E3Z-T81A
(2m) Tl10m
Conector E3Z-T66A E3Z-T86A
Reflexion sobre con cable (2 m)! A E3Z-R61 E3Z-R81
. - 1 "3
espejo (con funcion g[ﬂ =1 | conector 00 4 |E3Z-R66 | E3Z-RE6
M.S.R.)
Modelos con cable , E3Z-D61 E3Z-D81
(2m) 5a 100 mm (vista ancha)
Reflexién sobre - Conector E3Z-D66 E3Z-D86
: —_
objeto Mode*l1os*é:on cable E3Z-D62 E3Z-D82
(2m) ", 1m
Conector E3Z-D67 E3Z-D87
Haz fino de luz Modelos con cable
* E3Z-L61 E3Z-L81
Reflexién sobre =5 |@em)’ 90 +30 mm
objeto Conector E3Z-L66 E3Z-L86
Modelos con cable 20 fhm 40 fom 2oomm - L e
* BGS (a\‘aus(e rplnlmo) | 'nréliveen: U‘ZO E3Z-LS61 E3Z-L881
(2 m) ! ‘<J=>l BGS (al ajuste maximo) : ineid \[ (Ao}
PU ntUaI :: Q :(‘ ! FGS (al ajuste m\'nim;i :
COneCtOr \(: FGS (al ajuste m‘a:‘imo) E3Z-LS66 E3Z-L886
Reflexic b con cable (2 m)”! *4 | E3Z-B61 E3Z-B81
e ot Conector 500 mm {80 mm] E3Z-B66 E3Z-B86
CSPelo para g5ec Q = E] Modelos con cable
tar botella de PET 2m)] — *4 | E3Z-B62 E3Z-B82
(sin funcién M.S.R.) *3 2m [100 mm]
Conector E3Z-B67 E3Z-B87
Modelo de barrera 1 Mode*lg)s con cable E3Z-G61 E3Z-G81
2m - -
de herradura @"‘ 2|@@2m) 25 mm EsZ-G62 E3Z-G82
1 Conector E3Z-G61-M3J | E3Z-G81-M3J
2 E3Z-G62-M3J | E3Z-G82-M3J

1.
*2.
*3.
*4.

*5.

Hay modelos provistos de un cable de 0,5 metros. Al realizar el pedido, especifique la longitud del cable. Para ello, agregue el cédigo “0,5M” al numero de modelo
(por ejemplo., E3Z-T61 0,5M).

Con “detencion de emision”. Puede utilizarse para forzar un cambio de estado en el receptor (verificacién de funcionamiento del sensor)

No incluido. Adquiera el espejo opcional (9 tipos) seglin sus necesidades.

La distancia de deteccién especificada se cumple si se utiliza el modelo E39-R1S. Los valores entre paréntesis indican la distancia minima necesaria entre
el sensor y el espejo.

El tipo de métrica del conector disponible es M12. El modelo acaba en -M1. (Ejemplo: E3Z-T61-M1J)

Accesorios (pedido por separado)

Ranura
Anchura Distancia de deteccion (tipica) . L _ .
de ranura E37T0L] E3Z7 T LA Obijeto detectable minimo (tipico) Modelo Cantidad
0,5 mm dia. 50 mm 35mm 0,2 mm dia. E39-S65A
1 mm dia. 200 mm 150 mm 0,4 mm dia. E39-S65B
2 mm dia. 800 mm 550 mm 0,7 mm dia. E39-S65C Un juego (contiene ranuras
0,5x 10 mm 1m 700 mm 0,2 mm dia. E39-S65D para el emisor y el receptor)
1x 10 mm 22m 1,5m 0,5 mm dia. E39-S65E
2x10 mm 5m 3,5m 0,8 mm dia. E39-S65F
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Espejos
No se proporcionan con los modelos de reflexion sobre espejo
Nombre Distancia de deteccion (tipica) * Modelo Cantidad Observaciones
3 m [100 mm] (valor nominal) E39-R1 1
4 m [100 mm] (valor nominal) E39-R1S 1
500 mm [80 mm] para E3Z-B[11/6
Espejos 2 m [100 mm] E39-R1S ! para E3Z-B2/7
5m [100 mm] E39-R2 1
2,5 m [100 mm] E39-R9 1
3,5 m [100 mm] E39-R10 1
Tratamiento 500 mm [80 mm] E39-R1K 1 para E3Z-B[11/6
antivaho 2 m [100 mm] para E3Z-B12/7
Espejo miniatura 1,5 m [50 mm] E39-R3 1
Espejo de tipo 700 mm [150 mm] E39-RS1 1
lamina 1,1 m [150 mm] E39-RS2 1
adhesivo 1,4 m [150 mm] E39-RS3 1

* Los valores entre paréntesis indican la distancia minima necesaria entre el sensor y el espejo.
Nota: 1 .Si se utiliza el espejo con otro valor nominal, la distancia de deteccion se puede reducir aprox. al 70% de la distancia de deteccién tipica.
2 .Si desea obtener informacién detallada, consulte la lista de espejos.

Filtro de prevencion contra interferencias mutuas

Distancia de deteccion | Forma y dimensiones Modelo Cantidad Observaciones
‘%f’ - Se puede usar con el modelo de barrera E3Z-TCT'A.
H‘ H? 2juegos paracada | La flecha representa la direccion de polarizacion.
3m ‘ E39-E11 emisor y receptor | Al cambiar la direccion de polarizaciéon de los dos

(en total 4 piezas)

emisores y receptores adyacentes se impiden las

31,4 11,2 \‘
{ ! 02 interferencias mutuas.
!
Soportes de montaje
Forma Modelo Cantidad Observaciones Forma Modelo Cantidad Observaciones
&
i’
| E39-L153 1
"
(¢
<
Soportes de montaje E39-L150 Un juego
15 Ajuste del sensor
-~ E39-L104 1 Sencillo montaje al rail
“f( 0 marco de aluminio
de la cinta transportadora
o similar, facil ajuste.
T Para ajuste de izquierda
. | a derecha
. 943 1 | Soporte de montaje | E39-L151 | Unjuego
= horizontal
: //j ' [
3 i Ajuste del sensor
E39.1142 1 Soporte de montaj_e I SJ | o il
5 horizontal con cubierta ) encilio montaje al ral
0e o marco de aluminio
- E39-L93[] Un juego | de la cinta transportadora
) o similar, facil ajuste.
E39-L44 1 Soporte de montaje Para ajuste del angulo
posterior ‘ vertical
i "
ﬁli'. E39-L98 1 Cubierta metélica " / E39-L144 1 Cubierta metélica vertical

Nota: 1 .Si se utiliza un modelo de barrera, solicite dos soportes de montaje, uno para el emisor y otro para el receptor.

2 .Si desea obtener informacion detallada, consulte la lista de soportes de montaje.
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Conectores de E/S para sensores

Tamano Con cable Forma Longitud del cable Modelo

2m XS3F-M421-402-A
Recto XS3F-M421-405-A

M8 5M | Tipo 4 hilos it
Acodado 2m S3F-M422-402-A
Cabl tand 5m XS3F-M422-405-A
able estandar Recto 2m XS2F-D421-DCO-A
XS2F-D421- -A

M12 (para -M1J) Sm Tipo 3 hilos S GCo
Acodado 2m XS2F-D422-DCO0-A
5m XS2F-D422-GCO0-A
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Valores nominales/Especificaciones

OMmRrRoN

Tipo de sensor

Barrera

Reflexion so-
bre espejo
(con funcién
M.S.R.)

Reflexién

sobre objeto

haz ancho

haz estandar

Modelo | Salida NPN

E3Z-T62/T67

E3Z-T61/T66

E3Z-T61A/T66A

E3Z-R61/R66

E3Z-D61/D66

E3Z-D62/D67

Elemento Salida PNP

E3Z-T82/T87

E3Z-T81/T86

E3Z-T81A/T86A

E3Z-R81/R86

E3Z-D81/D86

E3Z-D82/D87

Distancia de deteccion

30m

15 m

10m

4 m (100 mm) *
(con E39-R1S)
3m (100 mm) *
(con E39-R1)

100 mm
(papel blanco
100 x 100 mm)

Tm
papel blanco
300 x 300 mm)

Rango de ajuste

Caracteristicas de reflectancia

Diametro del spot 6ptico

Objeto detectable estandar

Opaco: 12 mm dia. min.

Opaco:

75 mm dia. min.

Objeto detectable minimo

Distancia diferencial

20% max. de la distancia

de deteccion

Angulo direccional Emisor/ Ambos, emisor |de 2° a 10° -—-
Receptor: de 3° a 15° y receptor:
de 3°a5°
Fuente de luz LED infrarrojo | LED infrarrojo | LED rojo LED rojo LED infrarrojo
(longitud de onda) (870 nm) (860 nm) (700 nm) (680 nm) (860 nm)
Tension de alimentacion de 12 a 24 Vc.c., £10% fluctuacion (p-p): 10% max.
Consumo emisor: Receptor: 20 mA ‘ 30 mA max.

Salida de control

Tension de alimentacion de carga 26,4 Vc.c. max., corriente de carga 100 mA max. (tensién residual 2 V max.)
Tipo de salida de colector abierto (depende del formato de salida NPN/PNP) CON LUZ/EN OSCURIDAD
seleccionable con interruptor

Seleccion BGS/FGS

Circuitos de proteccion

Proteccion contra
inversion de pola-
ridad, proteccién
contra cortocircui-
to de la carga,
prevencion

de interferencia
mutua, protec-
cion contra inver-
sion de salida

Proteccion ante cortocircuito de car-
ga e inversion de polaridad de la ali-

mentacion

Proteccion contra inversion de polaridad, proteccion
contra cortocircuito de la carga, prevencion de interfe-
rencia mutua, proteccion contra inversion de salida

Tiempo de respuesta

Operacion o Re-
set: 2 ms max.

Operacién o Reset: 1 ms max.

Ajuste de sensibilidad

Potenciémetro de 1 vuelta

lluminaciéon ambiental

Lampara incandescente: 3.000 lux max. Luz solar 10.000 lux max.

Temperatura ambiente

En servicio: de —25°C a 55°C, Almacenamiento: —40°C a 70°C (sin hielo ni condensacion)

Humedad ambiente

En servicio: De 35% a 85% HR, almacenamiento: 35% a 95% HR (sin formacion de hielo ni condensacion)

Resistencia de aislamiento

20 MQ min. a 500 Vc.c.

Rigidez dieléctrica

1.000 Vc.a. a 50/60 Hz durante 1 minuto

* Los valores entre paréntesis indican la distancia minima necesaria entre el sensor y el espejo.
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Valores nominales/Especificaciones

OMmRON

. Reflexion sobre espejo para
Reflexion
sobre objeto Puntual detectar botellas de PET De herrad
(Distancia de deteccion ajustable) (sin funcion MSR) € herradura
haz fino haz estandar haz ancho
E3Z-L61/66 E3Z-LS61/66 E3Z-B61/66 E3Z-B62/67 E3Z-G61 E3Z-G62
E3Z-L.81/86 E3Z-LS81/86 E3Z-B81/86 E3Z-B82/87 E3Z-G81 E3Z-G82
90 +30 mm BGS: Papel blanco o negro (100 x 100 mm): | 500 mm (80 mm)*|2 m (100 mm) * | 25 mm
(papel blanco de | de 20 mm a la distancia establecida (Con E39-R1S) | (Con E39-R1S)
100 x 100 mm) | FGS: Papel blanco (100 x 100 mm):
de la distancia establecida a 200 mm min.
Papel Negro (100 x 100 mm): de la distancia
establecida a 160 mm min. 1 eje optico 2 ejes opticos

Papel blanco (100 x 100 mm): de 40 hasta 200 mm
Papel Negro (100 x 100 mm): de 40 hasta 160 mm

Consulte

el grafico
“Histéresis
vs. distancia
de deteccion”

Error de blanco/negro
10% de la distancia establecida max.

2,5 mm dia.
(cuando la dis-
tancia de detec-

(hilo de cobre)

cion es de

90 mm)

— Botella de PET redonda transpa- | ---
rente de 500 ml (65 mm dia.)

0,1 mm dia.

LED rojo LED rojo LED rojo LED infrarrojo

(650 nm) (680 nm) (660 nm) (860 nm)

de 12 a 24 Vc.c., £10% fluctuacion (p-p): 10% max.

30 mA max. (25mAmax. |40 mA méx.

Tension de alimentacion de carga 26,4 Vc.c. max., corriente de carga 100 mA max. (salida de tension residual 2 V max.)
Tipo de salida de colector abierto (depende del formato de salida NPN/PNP) CON LUZ/EN OSCURIDAD seleccionable con interruptor

BGS: Abierto o conectado a GND
FGS: Conectado a Vc.c.

Proteccidén contra inversion de polaridad, proteccion contra cortocircuito de la carga, prevencion de interferencia mutua

Operacién o Reset: 1 ms max.

Potenciémetro
de 1 vuelta

Potenciémetro de 5 vueltas

Potenciémetro de 1 vuelta

Lampara incandescente: 3.000 lux max. Luz solar 10.000 lux max.

En servicio: De —25°C a 55°C, Almacenamiento: —40°C a 70°C (sin hielo ni condensacion)

En servicio: De 35% a 85% HR, almacenamiento: 35% a 95% HR (sin formacién de hielo ni condensacion)

20 MQ min. a 500 Vc.c.

1.000 Vc.a. a 50/60 Hz durante 1 minuto

E3Z
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Valores nominales/Especificaciones

OMmRrRoN

Modelo
Elemento

Tipo de sensor

Barrera

Reflexion so-
bre espejo
(con funcién
M.S.R.)

Reflexion sobre objeto

haz ancho

haz estandar

Salida NPN

E3Z-T62/T67

E3Z-T61/T66

E3Z-T61A/T66A

E3Z-R61/R66

E3Z-D61/D66

E3Z-D62/D67

Salida PNP

E3Z-T82/T87

E3Z-T81/T86

E3Z-T81A/T86A

E3Z-R81/R86

E3Z-D81/D86

E3Z-D82/D87

Resistencia a vibraciones

de 10 a 55 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p 0 300 m/s%durante 2 horas en las direcciones X, Y y Z

Resistencia a golpes

Destruccion: 500 m/s? durante 3 veces en cada una de las direcciones X, Y y Z

Grado de proteccion

IEC 60529 IP67, IP69k segun DIN 40050 parte 9

Método de conexion

Con cable (longitud estandar: 2 m/500 mm)/conector M8

anteriores).

Indicadores Indicador de operacioén (naranja), indicador de estabilidad (verde) [Obsérvese que el emisor solo tiene
el indicador de alimentacion (naranja)]
Peso Modelos Aprox. 120 g 659
(emba- | con cable (con
lado) cable de 2 m)
Conector 30g Aprox. 20 g
Material | Carcasa PBT (teraftalato de polibutileno)
Lentes Resina de po- | Resina de metacrilato
liacrilato desna-
turalizada
Accesorios Manual de instrucciones (el espejo o el soporte de montaje no se suministran con ninguno de los modelos
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Valores nominales/Especificaciones

Reflexion Puntual Reflexion sobre espejo De herradura
sobre objeto (Distancia de deteccion ajustable) para detectar botellas de PET
(sin funcién MSR)
haz fino haz estandar haz ancho
E3Z-L61/66 E3Z-LS61/66 E3Z-B61/66 E3Z-B62/67 E3Z-G61 E3Z-G62
E3Z-L.81/86 E3Z-LS81/86 E3Z-B81/86 E3Z-B82/87 E3Z-G81 E3Z-G82

10 a 55 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p durante 2 horas en las direcciones X, Yy Z

Destruccion: 500 m/s? durante 3 veces en cada una de las direcciones X, YyZ
IEC 60529 IP67 IEC 60529 IP64

Con cable (longitud estandar: 2 m/500 mm)/conector M8 Con cable (longitud estandar
de cable: 2 m/500 mm)/Interfaz
pasiva (longitud de cable
estandar: 300 mm

Indicador de operacién (naranja), indicador de estabilidad (verde) Indicador de operacion (naranja)
Aprox. 65 g 659

Aprox. 20 g 30g

PBT (teraftalato de polibutileno) ABS

Resina Polialilato desnaturalizado Resina de metacrilato

de metacrilato

Manual de instrucciones (el espejo o el soporte de montaje no se suministran con ninguno de los modelos anteriores).
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Especificaciones técnicas (tip.)

Rango de operacion

Haz fino Modelos de reflexion sobre espejo para objetos transparentes
E3Z-L E3Z-B[01/B6 + E39-R1S E3Z-B[12/BJ7 + E39-R1S
(espejo opcional) (espejo opcional)
E 19 opjeto detectable: | ' E 50[Espejo: E39-R1S T E 0[Espejo: E39-R1S -
£ . pa;l)f.xloblaengg ?1o%x1oo mm) E\j? | E 4 1 IY i £ . =4 v |
. T D - LN % — \ a
g ° <X g % 1T\ x| 2 A x|
] B 20— b / \
o 4 a a
\ "
2 L~ 10 )
of 20 40 — i 0 05 5 2 25 0 : 3 73
PGP D WD D EDiED Distancia X (m) Distancia X (m)

-2 Distancia X (mm) -10 /' 0

: At BN /

N /
-30
-6
Tipo de 500 mm -60 \ \
s —40 Tipode 2 m
—50 ‘ -80
-10
Puntual (distancia de deteccion ajustable)
E3Z-LS [BGS] E3Z-LS [FGS]
€ 8 ' 'Distancia establecida: g2 ___ ' Distaricia establecida:
E Y 40 mm, 200 mm £ Y Objeto deteciable:
> 8 — Objeto detectable: Papel blanco > 15 — Papel blanco, ’
5 X (100 x 100 mm) 5 X 100 mm x 100 mm 0
S < ° 200 mm distancia ’
g 4 — S 10 establecida e
& J Ajuste a 200 mm S P //'
8 o+ 8 5[ -==7 7
S Ajuste‘ a 40 mm §, W/
[=4
go 50 100 150 200 250 g o 200 400 A\ 60 800
Distancia X (mm) OIS A4 \Distancia X (mm!
o™ -5 S =
2 N ,l . i ) \\\
40 mm distancia establecida \N
" \\ -10 .
-6 -15 AY
-y —20
Razén de la ganancia vs. distancia
Barrera Barrera Modelos de reflexion sobre espejo
E3Z-TM(TCI6) E3Z-TOA E3Z-R1(RC6) + espejos
5% =1.600 ©100
€ 50 e
g = € 50
[ 1.400 S
S 30 2 S 30
° ~ g ©
] 24200 ®
< 10 \\ 3 \ = 10l \\\
§ 7 == $1.000 \ R e
e 5 N © o N\ N\ AN
N s \ NN
3 S 800 3 NN\ X
N\ & \ N\ N[\ Esome
Nivel de
Shossent — 600 e 1 A\ \,\:\4\
8‘; 0,7 NN ~ —
’ 400 05— E39-R3 E39-R1S
03 E39-Ri
0,3 200
0,1 0,1
10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 20 50 0 2 4 6 8 10
Distancia X (m) Distancia X (m) Distancia X (m)
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Reflexion sobre objeto
E3Z-D711(DII6)

Nivel de
operacion 1

98 FObjeto r]etectablé: Papel Elanco 360 x 300 mm—]

50

w U1 N O
/1

Razén de la ganancia
w
o

0,7 NS
0,5

0,3

0,1

0 50 100 150 200 250 300

Distancia X (m)

Reflexion sobre espejo para objetos transparentes

E

3Z-B11/BI6 + E39-R1S

(espejo opcional)

100

g0
@ 50
o
2 30
©
o
g O
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0250 I~ (superficie brillante)
/1l
200 / /
150 /
100 /
50 /’_ Carbén negro —
0 50 100 150 200 250 300 350

Longitud lateral (un lado) del objeto detectable: d (mm)
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G 70F Objeto detectable: Papel blanco 300 x 300 mm —] @ 100
§ 50 g 70
g S 50
© 30 > 30
e \ e
s 10 N S 10 / N
N 7 3 7 7 N
g NC o " N
5 \\ 5 Il AN
3 3
AN [
Nivel de \ "
operacion 1 \‘ Nivel de ’ \
07 — — operacion N
) 0,7
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Diametro del punto de luz vs. distancia

Haz fino
E3Z-L

6

Diametro del spot (mm)
al
L~

0 20 40 60 80 100 120 140 160

Distancia (mm)

Puntual (distancia de deteccioén ajustable)

E3Z-LS

= 20
18

o

o

N

Diametro del spot (mm

o

Distancia diferencial (histéresis) vs. Distancia
Puntual (distancia de deteccién ajustable)

Haz fino
E3Z-L

= 30

Diferencial (mm
n
(4]

n
(=]

A

T

0 50 100

150

Distancia (mm)

Caracteristicas de inclinacion
Puntual (distancia de deteccion ajus
E3Z-LS
Vertical

table)

n
o

(%)

Objeto detectable: Papel blanco,
100 mm x 100 mm

-
o

-
o

Distancia establecida: 40 mm, 200 mm

200—mm distancia est‘ablecida

5 |
—
ey

Sy _\\‘ 40—r"nm diétancia establecida

S5
\-’ Vertical

Varjacion en la distancia de deteccion

10— ——2 \ Inclinacion
+6
15— i
Objeto ‘Linea ‘
_20 detectable central

-40 -30 -20 -10 0 10 20 30 40

Tamano del objeto detectabl

e (mm)

50 100 150 200 250 300
Tamano del objeto detectable (mm)
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6
N
5 //
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3
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1 y/
___/ | ——
0 50 100 150 200 250
Distancia de deteccion (mm)
Caracteristicas de distancias cortas
Puntual (distancia de deteccién ajustable)
E3Z-LS
Horizontal
=20 - - — . ; £250 - : - S
B Distancia establecida: 40 mm, 200 mm £ Distancia establecida: 40 mm  N\Y
S 15 Objeto detectable: Papel blanco, 1 = Distancia establecida: 200 mm [/
3 100 mm x 100 mm S
o ‘S 199 mm 185 mm
2 8200
[} -
- 10 ©
[o) o
° 40 mm distancia establecida 3
2 3 \ 8150
v c
2 [T -nal g
5 0 = - — i
«© a
c
& _ f 100
5 5 @ heizonal 200 mm distancia establecida
k] Inclinacion
40 \ 40 mm 36
S ; @ 50 o
j N
_150“ ‘/‘ e 0 9mm4mm
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_ppstetate Linea ol N\ ‘
—-40 -30 20 -10 O 10 20 30 40 0 Papel blanco Papel blanco Papel negro Papel negro
Tamafo del objeto detectable (mm) Material
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Distancia establecida de modo FGS vs. rango de deteccion
Puntual (distancia de deteccioén ajustable)

E3Z-LS

pf T e

T
v
.
v a
i

\

\\

(777

30
200 / 4;177;;,.. [
iy // _

/

Distancia seleccionada (mm) Distancia seleccionada (mm)

Distancia de deteccién vs. material
Puntual (distancia de deteccién ajustable)

E3Z-LS

Con distancia establecida a 40 mm Con distancia establecida a 200 mm
€5 £24
£ £
.g . :§
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Diagrama del circuito de salida
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Salida NPN
Estado del Selector de
Modelo transistor Diagrama de operacion Circuito de salida
9 P modo
de salida
Luz incidente : Receptor de barrera Modelo de reflexion sobre espejo Modelo de reflexion sobre objeto
Luz nterrumpida - - Marrs 12824 Voo
Indicador de ON I Indicador de 27 2 Indicador de aron =
t()peraqlo)n OFF LeON 1 operacion estabilidad
naranja (] 1 (naranja) (verde) 1
CON LUz 100 mA
Transistor ON ! .
de salida OFF _:I_ (CONLUZ) Salida de control L Negro M- -
- &=
i Circuito
E3Z-T61 Carga Activada redl p
(relé) Desactivada _D_ ! principal A D
E3Z-T66 (entre marrén y negro) ' o
E3Z-T61A [ ov
E3Z-T66A Luz incidente - -
E3Z-R61 Luz nterrumpida _D_
E3Z-R66 Indicador de OOF’:
E3Z-D61 operacién . IR .
E37.D66 EN OSCURI- (naranja) DeON Disposicion de los pines del conector
DAD Transistor ON (EN OSCURI-
E3Z-D62 de salida or 1 [ DAD) el0)
E3z-D67 Carga Activada @ @
Eg%‘tg; (relé) Desactivada j—E
= (entre marron y negro) . . e
E3Z-B61 Nota: El terminal 2 no se utiliza.
E3Z-B62 Emisor de barrera ——— - 5
E3Z-B66 . ¢ 11 Marrén
ndicador de b
E32-867 jopoen Y | o
E3Z-G61 1(naranja) [ ] Disposicion de los pines del conector
Circuito L 12a24 eJo]
‘ principal ‘ Ve.c. o o
1 1
1 1
’ %\Azul Nota: Los terminales 2 y 4 no se utilizan.
|_ ——— T
NEAR FAR
Indicador de \
operacion  ON
(naranja) OFFD—
) LeON
CON LUz Transistor  ON
desaids o1 | (CONLUZ)
Carga
(por ON
ejemplo,  OFF -
relé) (entre marr6n y negro) ndcadorde s Indicador de e
NEAR FAR operacion A A estabilidad[ Y N T .
Indicador de | (naranja) (verde)
operacion ~ ON l:| ””””
(naranja)  OFF, DeON 1
= 1
EN (I)Di%URI Transistor ON (EN OSCURI- Ci‘rcu.i!ol Salida de
de salida OFF—: DAD) principal control \4/51 .
Carga ON 1 R
(por ejemplo, OFF_: ! Az ! —_ BGS__ .
E37-LS61 relé) (entre marr6n y negro) ! ,JS\Azuu oV
E3Z-LS66 NEAR  FAR VERYFAR I - - T
Indicador de I
operacion o
(naranja)
CONLUZ |Transitor OFF LeON Disposicion de los pines del conector
desalida ON (CON LUZ)
Carga OFF @O
(por ON @ @
ejemplo,
relé) OFF (entre marrdn y negro)
NEAR  FAR VERYFAR BGS: Deje el cable rosa (2) sin conectar o bien conéctelo al cable azul (3).
Indicador de | FGS: Conecte el cable rosa (2) al cable marrén (1).
et s I o
(naranja) OFF DeON
EN OSCURI- Transistor QN (EN OSCURI-
DAD de salida J:l—l:l_
OFF DAD)
Carga
(por ON
ejemplo, OFF -
relé) (entre marrén y negro)
Luz incidente
Luz nlerrumpida_D_ t— 12a24 Vc.c.
Indicador ON 1
de operacion OFF LeON ! :n%?xmA (relé)
(naranja) Salida d ) 1) Lnegroe’
CON LUZ Salida de control ON :| (CON LUZ) . (Salida do contro) {51} J‘i\ il
Salida transistor OFF g:::‘;; ¢l 1 100 mA Carga
Carga Activada ! méx. (relé)
(relé) Desactivada_D_ (Salida de control) L Blanco (S2) </
E3Z-G62 (Entre marrén y negro (blanco) IJ 2
Luz incidente A
Luz nterrumpida E_E }\l A 20 :
Indicador Azul
de operacion O?:': DeON # ov
EN OSCURI- | (naranja) -
DAD Salida de control ON (EN OSCURI- Disposicién de los pines del conector
Salida transistor OFF _:|_ DAD)
Carga Activada @@ @@
(relé) Desactivada _D_
(Entre marrén y negro (blanco)
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Salida PNP
Estado del Selector de
Modelo transistor de Diagrama de operacion Circuito de salida
salida TTEEE
Luz incidente : Receptor de barrera Modelo de reflexién sobre espejo Modelo de reflexion sobre objeto
Luz nterrumpida - - .
Indicador de I Indicador de 4#  # Indicador de . yMarren 12a24vec.
operacion ON | Operacion estabilidad Y
CON LUZ (naranja) OFF LeON 1 (naranja) (verde)
Transistor ON (CON LUZ)
de salida OFF _:l_
Circuit
E3Z-T81 Carga Activada ' prlir:;lpzl
E3Z-T86 (relé)  Desactivada —:l— 1
E3Z-T81A (Entre azul y negro) |
E3Z-T86A -
E3Z-R81 Luz incidente l:|
Luz nterrumpida
E3Z-R86 Indicador de ON . L .
E3Z-D81 operacion or | [ DeON Disposicién de los pines del conector
E3Z-D86 EN OSCURI- | (naranja) (EN OSCURI-
E32_D82 DAD Transistor ON DAD @ @
£37-D87 de salida OFF ) o 0
E3Z-L81 Carga Activada :I_I:
E3Z-L86 (relé) Desactivada ) N
E37-B81 (Entre azul y negro) Nota: El terminal 2 no se utiliza.
Egiggg Emisor de barrera R E—
E3Z-B87 Indicador de ™ Y
| Operacion h
E3z-Ge1 1(naranja) [ ! Disposicion de los pines del conector
Circuito 1 12a24 CJC)
‘ principal ‘ T Vee. o 06
1 1
1 1
’ L Azul Nota: Los terminales 2 y 4 no se utilizan.
3
NEAR FAR
Indicador de P—>0<—>{
operacion ~ ON
(naranja) OFFD_ LeON
o
CON LUz Transistor ON
de salida OFF- (CON LUZ)
Carga ON
(por ejemplo, OF - -
relé) (Entre azul'y negro) Indicador de 4# 4 Indicador de g Marrén 12224 Ve.c.
NEAR AR operacion estabilidad H
Indicador de y (naranja) (verde) y i/ZD X
operacion  ON _:L _L %\Negrc
EN Oscurl- | O DeON Gircuito Salida de
DAD Transistor  ON (EN OSCURI- . principal control
wsaica oF— 1| pap) .
w1 | | T ], Haes
o (por ejemplo, ofF———4A—— 0  day e
Eg% ::ggé relé) (Entre azul y negro)
NEAR  FAR VERYFAR T
Indicador |
de operacion ON
ey oF [ LeON Disposicion de los pines del conector
o
CON LUz Transistor ~ ON
de salida OFF_D_ (CON LUZ) [0]0)
(ORN©)]
Carga ON
(por ejemplo, OFF_:I_
relé) (Entre azul y negro)
NEAR FAR  VERY FAR BGS: Deje el cable rosa (2) sin conectar o bien conéctelo al cable azul (3).
Indicador | FGS: Conecte el cable rosa (2) al cable marron (1).
i e I o
(naranja) DeON
EN OSCURI-
DAD Transistor OND—D (EN OSCURI-
de salida OFE DAD)
oy e I
(por ejemplo, OFF.
relé) (Entre azul y negro)
Luz incidente == - 5
Luz nterrumpida_D_ P4 \’dcaﬂgrcsez ¢Marron 12a24 Ve.c.
) ot j
e o[ R
CON LUz (naranja) LsON l\t J\Blanco
Salida de control ON (CON LUZ) Circuito Salia 0o comn l\%} \v
Salida transistor OFF_:l_ principal | J (Salida de con f°)| 100 ma [ Corem
Carga Activada &7 ! méx. (relé)
(relé) Desactivada_D_ %\Negro
E3Z-G82 (Entre marrén y negro (blanco) (Salida de control) -
Luz incidemej E 1 100mA
Luz nterrumpida J\ max.
Indicador Azul
de operacion ON DsON \f/ ov
EN OSCURI- | (marania) OFF -- o .
DAD Salida de control OoN (EN OSCURI- Disposicién de los pines del conector
Salida transistor OFF _:|_ DAD)
' 00
Carga Activada OINo)
(relé) Desactivada _:l_
(Entre marrén y negro (blanco)
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Conectores (de E/S para sensores)

Color de _ ° i Aplicacion
0 osoavis | CE0%" | Coordecable | N CRIRE = [ E3z-G62/82
® Marrén i i
7\
® O % = Blanco Marron ® Alimentacion (+V)
2 I Negro Seleccion Salida 2
poraoc Blanco ® BGSIFGS (S2)
XS3F-M421-402-A - Azul ® Tension de alimentacion (0 V)
XS3F-M421-405-A Saiida 1
XS3F-M422-402-A . alida
XS3F-M422-405-A Negro ©) Salida (s1)
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Nomenclatura:

Operacion

OMmRON

Barrera Reflexion sobre objeto
Receptor E3Z-TC 1] E3Z-D1]
Receptor E3Z-TC ] E3Z-L1J

Modelos de reflexion
sobre espejo

E3Z-ROO
E3Z-BO

Indicador de estabilidad

(verde) (naranja)

Selector de operacién

Puntual (distancia de deteccion ajustable)
E3Z-LS1

Ajuste de la distancia
(Ajuste sin fin de

5 vueltas)

Indicador de estabilidad

(verde) (naranja)

Indicador de operacién

Ajuste de sensibilidad

Indicador de operacién

Selector de operacion

Ranura para el modelo de barrera (accesorio opcional:

E39-S65A/B/C/D/E/F)

(Ranura)
Gancho

Parte
sobresaliente

/
7

Ranura

Parte inferior
hendida para

(Sensor)
Parte superior indentada
para montaje

Sensor

Método de montaje

1. Fije las partes que sobresa-
len por encima de la ranura
a la parte dentada superior
del sensor y ajuste la posi-
cién de la ranura de forma
que quede paralela a la su-
perficie de la lente.

2. Presione la parte sobresa-
liente inferior de la ranura
en la parte dentada del sen-
sor hasta que se encaje
la ranura.

Condiciones de montaje

Deteccion lateral Vista frontal

Método para desmontarla
1. Presione la parte superior
de la ranura.

2. Desenganche la ranura de
la parte inferior del sensor
y extraigala.

Aplicacién de BGS/FGS para ajustar la distancia de la E3Z-LS

Deteccidn sencilla de objetos espejados, irregulares

BGS (supresion de fondo)

(para ajuste CON LUZ)

Y

Umbral de distancia = -

Los objetos mas alla de la dis-
tancia establecida no son de-
tectados. La histéresis es 10%
o menos, de forma que a una ON (incidente)
distancia establecida de 40 mm, t
se pueden detectar diferencias
de 4 mm de grosor.

l Cinta transportadora
OFF (interrumpido)

<> Seleccionable cambiando la conexion del cable

FGS (supresion de primer plano)

(para ajuste de EN OSCURIDAD)
Deteccion estable de objetos
espejados e irregulares dado
que el estado OFF (incidente)
se da sodlo cuando se detecta ,"
la cinta y el estado ON (inter- ,,"
rumpido) sélo cuando la luz re- 1 2

ON (interrumpido)

flejada no es devuelta al sen- OE,E"i'Q‘ Umbral de distancia

sor. (Segun la forma del obje- (incidente)

________________ Umbral de nivel de luz

to puede ser necesario un tem-
porizador de retardo a OFF).

Cinta transportadora

ON (interrumpido)

(fijo)

BGS

Umbral de distancia
(ajustable)

NEAR inestable
N , NEAR estable.—l
T

Margen de luz incidente

no suficiente
FAR inestable
j_. FAR estable |

Umbral de nivel de luz Incidente

(no ajustable)
Luz incidente algo
insuficiente
Luz incidente
, muy insuficiente |
T T

g
| I

| Region NEA:H‘

Region FAR

1 1
Region VERY FAR!

"1 (s6lo para FGS) !
1

L-ON

Estabilidad ON
(verde) OFF

_

ON
OFF

Operacion
(naranja)

D-ON

Estabilidad ON

(verde) OFF

Operacion  ON

(naranja)  OFF

FGS

L-ON

ON

Estabilidad

(verde) OFF

ON

Operacion

(naranja)  OFF

D-ON

Estabilidad
(verde)

ON
OFF

t
|
I
|
I
I
|
I
i
I
i
T
I
I
I
T
i
|
L
]
!
n
]
I
|
|
T
i
I
.
1
!
1
f
i
T
I
I
I

Operacion
(naranja)

ON mr

OFF .

T
|
I
|
I
I
|
I
L
T
!
T
I
I
I
T
1
|
L
]
!
n
]
I
|
|
T
|
I
.
1
!
]
1
|
T
I
I
I
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Precauciones
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& Precaucion

No debe conectarse una fuente de alimentacion de c.a. al
sensor. Si se suministra una alimentacién c.a. (100 Vc.a.
o superior) al sensor, éste puede explotar o quemarse.

Para un funcionamiento seguro del sensor, sirvase tomar en
cuenta las siguientes precauciones.

Cableado

Tension de alimentacion eléctrica y tension de alimentacion
eléctrica de carga de salida
Asegurese de que la fuente de alimentacion del sensor esté

dentro de la tension nominal especificada. Si el sensor se co-
necta a una tension superior a la nominal especificada, podria
quemarse o explotar.

Cortocircuitado de carga
No cortocircuite la carga, ya que de lo contrario el sensor

podria averiarse.

Conexion sin carga
No conecte la fuente de alimentacion al sensor si no tiene co-

nectada una carga. De lo contrario, los elementos internos
podrian quemarse o explotar.

Entorno de operacion
No use el sensor en lugares donde haya explosivos o gas in-

flamable.

Uso correcto

Disefio

Tiempo de reset de alimentacion

El sensor esta preparado para funcionar a los 100 ms después de
ponerlo en ON. Si la carga y el sensor estan conectados respecti-
vamente a fuentes de alimentacion independientes, asegurese de
activar (ON) el sensor antes de alimentar eléctricamente la carga.

Cableado
Evitar errores de funcionamiento
Si se utiliza la fotocélula con un variador de frecuencia o un

servomotor, asegurese de conectar a tierra los terminales FG
(bastidor de tierra) y G (tierra), de lo contrario, el sensor pue-
de funcionar mal.

Accesorio
Montaje del sensor
» Si los sensores se montan frente a frente, asegurese de

que los ejes opticos no se crucen entre si. De lo contrario,
pueden provocarse interferencias.

* Instale el sensor cuidadosamente, de forma que el intervalo del
angulo direccional no quede directamente expuesto a luz inten-
sa, como la del sol, fluorescentes o luz incandescente.

 Durante la instalacién de la fotocélula, no la golpee con un
martillo o cualquier otra herramienta, ya que perdera sus
propiedades de resistencia al agua.

« Utilice tornillos M3 para montar el sensor.
» Al montar la carcasa, asegurese de que el par de apriete
aplicado a cada tornillo no sobrepasa los 0,54 Nm.

Conector M8
* Desconecte la alimentacion del sensor antes de conectar

o desconectar el conector metalico.

» Sujete la tapa del conector para conectar o desconectar
el conector.

* Fije la cubierta del conector manualmente. No utilice alica-
tes, de lo contrario, el conector puede sufrir dafos.

+ Si el conector no esta bien apretado, puede quedar suelto
por vibraciones o, incluso, perderse el grado de proteccion
adecuado del sensor.

Modelos de ajuste de distancia E3Z-LS
» Asegurese de que el lado de deteccién del sensor se en-

cuentra en paralelo con la superficie de los objetos a detec-
tar.. No incline el sensor hacia los objetos a detectar.

‘\ ! \Cara de deteccion
v
\‘ :
‘i
\\ 1
\: Su’p/en‘icie del objeto detectable

No obstante, si el objeto a detectar es brillante, incline el
sensor de 5° a 10° seguin se muestra a la ilustracion, tenien-
do en cuenta que el sensor no sufra la influencia de objetos
de fondo.

Objeto brillante
rd

+ Si hay algun objeto similar a un espejo bajo el sensor, éste
puede presentar un funcionamiento inestable. Por tanto, in-
cline el sensor o manténgalo a cierta distancia del objeto si-
milar al espejo, segun se muestra a continuacion.

Objetos O
detectables ~T-- -

Objeto de tipo espeon
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» Noinstale el sensor en la direccidn equivocada. Consulte la
siguiente ilustracion.

Objeto Objeto

detectable ’ ” detectal
Direccion
\ de movimiento

Direcciéon de movimiento

ble
Direccion de movimiento

Instale el sensor de la forma siguiente en caso de que los
objetos a detectar sean muy diferentes en colores o mate-
riales.

¥ Direccion de movimiento
¥ Direccién de movimiento

Operacién de los indicadores

Umbral de distancia Umbral de nivel de luz Incidente
(ajustable) (no ajustable)

Margen de luz incidente Luz incidente algo

no suficiente insuficiente
NEAR inestable FAR inestable Luz incidente
= , NEAR estable‘—l r FAR estable . , muy insuficiente
T T T

* g
1
1
|
1
1
1
|

1 1
| Region NEAR

1 1
Regién VERY FAR|

(§c’>lo para FGS)

Region FAR

BGS

Estabilidad ON
(verde) OFF | ]

L-ON 1 1 1
Operacion ~ ON b——o

(naranja) OFF

Estabilidad ON
(verde) OFF
Operacién  ON
(naranja) _ OFF

D-ON

FGS

Estabilidad ON
(verde) OFF.

L-ON

L
T
L
|
1
1
!
1
|
1
1
L
T
|
T
1
1
1

Operacion  ON
(naranja) OFF_

Estabilidad ON
(verde) OFF.

Operacién  ON ]
(naranja) FF— L

D-ON

Nota: 1.Si se enciende el indicador de estabilidad, el estado de deteccion/no
deteccion es estable en el intervalo de temperatura de operaciéon am-
biente(entre —25°C y 55°C).

2 .Laregion VERY FAR (muy lejos) sélo se admite para FGS. El umbral de
luz incidente es fijo y no puede ajustarse. La distancia al umbral de luz
incidente depende del color y brillo de la superficie del objeto a detectar.

Reflexion sobre espejo para objetos transparentes E3Z-B

Disefio
Botellas
El sensor puede ser incapaz de lograr una deteccién estable
dependiendo de la forma de las botellas. Verificar la estabili-

dad de la operacién antes de utilizar el sensor.

Montaje
Montaje del sensor
En caso de imposibilidad de lograr una deteccién estable debi-

do a la forma de las botellas, ajuste la ubicacién e inclinacion del
SEensor.

Inspecciones y mantenimiento

Limpieza

No use quitapinturas u otros disolventes organicos para limpiar
la superficie del producto.

E3Z
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Dimensiones (unidad: mm)

Sensores
Barrera
Con cable
E3Z-T61 Emisor = N°de | Especifica-
E3Z-T81 dicador de operacion terminal ciones
E3Z-T61A (erana) 1 tv
_ Modelos de conector 2 —
P 1 E3Z-T61-M1J
2 Cable cilindrico 3 ov
! ! con aislamiento de vinilo 4 _—
' i con dos conductores,
| | didmetro 4. (@, @ son terminales libres.
: \}\ longitud estandar: 0,3 m

Cable cilindrico con aislamiento de vinilo con dos conductores,
didmetro 4. (0,2 mm? con aislante de didmetro 1,1);
longitud estandar: 2 m

|+—20 —»|
Indicador de operacion 12,45
(naranja) 8,8
30 4,3
t % iy
Receptor 13,8 1(3;4 4 ’*% f}} N° de Especifica-
i » terminal ciones
Indicador de estabilidad (verde) ) Selector de operacion
Ajuste del sensor 1 +V
—=17 24— le—17—»
Lentes Modelos de conector 2 -
Eje dptico - 21 e, E3Z-T61-M1J 3 oV
) . Cable cilindrico -
T T | | con aislamiento 4 Salida
| : ! de vinilo con tres - -
18 1V1 f 81 204 i | conductores, 4 dia.; (2 es un terminal libre.
l 15,5 | {_longitud estandar: 0,3 m
2-M3

Cable cilindrico con aislamiento de vinilo con tres conductores,
diametro 4. (0,2 mm2 con aislante de didmetro 1,1);
longitud estéandar: 2 m

Barrera 20
Conector : ‘H
: ) [

E3Z-T66 Emisor 1(3,8 1(3,4 7}{4@%
E3Z-T86 ‘ Indicador de operacion
E3Z-T66A 17 2 17(23:6!1]3)

Lentes 2,1 ~

I f

Conector M8

20—
Indicador de operacion Jﬁi
(naranja) 8

||

0o

32 43

Receptor 4o 4 —
108 104 7 w4ﬂ

Indicador de estabilidad (verde)

Selector de operacion
Ajuste del sensor

—l7 D4

Eje 6ptico 4$h Lentes p1f———

Conector M8
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Modelos de reflexion

. le— 20—
sobre espejo 12,45
Indicador de operacion 8.8
Con cable (naranja)
E3Z-B61 32 '
i Se =
E3Z-B62 13,8 10,4 R Hl— N°de | Especifica-
vt ” terminal ciones
E3Z-B81 Indicador Selector de operacion 1 TV
E3Z-B82 Dos, lentes e estabilidad Aluste def sensor Modelos con cable y conector 5 —
E3Z-R61 Receptor de 7 did. R (E3Z-113-M1J)
_nece 2,1 Cable cilindrico 3 ov
E3Z-R81 Ele optco. Yt ‘ | con aisiamiento .
T i ! de vinilo con tres 4 Salida
N i | conductores, didmetro 4. i
L, . 18 i \1’ T 1 3 Longitud estandar: 0.3 m ® es un terminal libre.
Reflexion sobre objeto | s | Ll o4 000 \
Con cable ‘ -t
E3Z-D61 Emisor ga’bletcilizdzig% con gislamilertotdedviréillg c<:n t:e?)conductores,
iametro 4. (0,2 mm2 con aislante de diametro 1,1);
E3Z-D81 longitud esténﬁar: 2m ”
E3Z-D62
E3Z-D82
E3Z-L61

Modelos de reflexion

sobre espejo 2%
Conector Indicador de operacion 8.8
(naranja) 43
E3Z-B66 . 32 '
E3Z-B67 108 104 ==e]

- T ”
E3Z-B86 Indicador de estabilidad (verde) : Selector de operacion
E3Z-B87 Dos, lentes Ajuste del sensor
E3Z-R66 Receptor de 7 dia.

E3Z'R86 Eje dptico 2,14
- . 1Ta 4 N
Reflexion sobre objeto | ! I
15,5
Conector |
E3Z-D66 Emisor [}
E3Z-D86
E3Z-D67
E3Z-D87
E3Z-L66
Modelos de distancia 20
ajustable (puntual) 12.7
Indicador de operacion <8s
Modelos con cable (naranja) 4
E3Z-LS61 T 0
10,8 10,4 - +
E3Z-LS81 RN
Ajuste de la distancia Selector de operacion
Indicador de estabilidad (verde)
2 lentes (7 did.) 17—
Receptor, 2,1 =
Eje optico NS T
1T8 4 i 31 254 0
ey
13,5
e Y e ©
Emisor |! Dos, M3 /
Cable cilindrico de 4 dia.;

4 conductores,

con aislamiento de vinilo
(area de la seccién: 0,2 mmz;
diametro del aislante: 1,1 mm)
Longitud estandar: 2 m/0,5 m
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Modelos de distancia
ajustable (puntual)
Conector

E3Z-LS66
E3Z-LS86

Indicador de operacion
(naranja)

T T
10,8 10,4
PR

Ajuste de la distancia

43

Selector de operacion
Indicador de estabilidad (verde)

2 lentes (7 dia.)
Receptor. 217 .
Eje optico, e,
18 4 L
| 4 i f
13,5
Emisor 10,
9,75
MOdelos de herradura Eje optico S1* Eje dptico S2 *
50
E3Z-G 3
Dos, did. 4,5
F ¥ 57
)ﬁﬂ | :
o % 0o I
N LJ - Conector de empalme
— \ ! (ESZ-GEL-M3J)
() !
&_J/ Selector de modo de operacién 1 o o - .
I ko | “Cable cilindrico con aislamiento de vinilo de 4 dia.,
2 L0 -\T‘} (%] 4 conductores Longitud estandar: 0,3 m”
‘ 20 [ ;
36
40
“Cable cilindrico aislado con vinilo de 4 de dié. Conductor de 4 vias,
seccion: 0,2 mm?diametro exterior del aislamiento: 1,1 mm longitud estandar: 2 m, 0,5 m*
_ -~ - Nota: 1. Esté en un lado de reflexion.
- “1\ /-‘ 2. Los modelos de 1y 2 ejes tienen S1; sélo los modelos de 2 ejes tienen S2.

Indicador de operacion (naranja)

Salida S1: negro

Salida S2: blanco

Accesorios (pedido por separado)

Ranura Ranura
E39-S65A £ E39-S65D £
E39-S65B E39-S65E J%“,
E39-S65C A ”Ts*“ E39-S65F et *TSA
A M 1 M|
* :
S~ 322 4 : R\‘T‘ 32,2 1‘0 I R i
15,5 ‘ ‘ f ‘ 15,5
L : I
3 4,5»1—1* 0,2 M | *HE 4,54-&* 0,2
f Dimensién ) e = =
L\ L Modelo A Material ‘ | Modelo Dlmejgsmn Material
7 — >
E39-S65A 0,5 mm dia. Acero E39-565D 05 Acoro
E39-S65B 1,0 mm dia. | inoxidable LT
- —— (SUS301) E39-S65E 1,0 inoxidable
E39-S65C 2,0 mm dia. E39-S65F 2.0 (SUS301)

TODAS LAS DIMENSIONES SE ESPECIFICAN EN MILIMETROS.

Para convertir de milimetros a pulgadas, multiplique por 0,03937. Para convertir de gramos a onzas, multiplique por 0,03527 |

Cat. No. E701-ES2-01-X
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